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1. KLAVESY

1.1 Zapnuti a vypnuti pFistroje

Pro zapnuti pFistroje stisknéte a podrite @ déle nez 3 sekundy.

Pro vypnuti pfistroje stisknéte a podrzte @ déle nez 3 sekundy.

POZOR!!! Pristroj nelze vypnout, pokud je aktivni zaznam letu (logger).
Chcete-li pFistroj vypnout, vypnéte nejprve barozaznam.

1.2 Kratky/dlouhy stisk klaves

Délka (doba) stisku klaves hraje svoji roli a da se rozdélit do dvou skupin:
1. normalni stisk - po dobu kratsi nez 1 sekunda

2. dlouhy stisk - po dobu delsi nez 1 sekunda

1.3 Menu a nastaveni

Pro vstup do menu stisknéte ®, v horni &asti displeje se zobrazi néapis ,Menu™ a
v dolni &asti nazev vybrané polozky (dil&i nabidka). Pro zménu polozky stisknéte ®
nebo ® a potvrdte stiskem &.

Pro navrat do hlavniho menu z podmenu nebo pro navrat z hlavniho menu stisknéte
kldvesu @,

V hlavnim menu se nachazeji nasledujici polozky:

Rec - aktivace nahravani (zaznamu) do pameéti

Alti - nastaveni vyskomérd

Nav - nastaveni naviga¢nich parametrd

Peak - zobrazeni maximalnich zaznamenanych hodnot
Link - pfipojeni k PC

Set - nastaveni parametrd

Unit - jednotky mérenych veli¢in

Jestlize je vybrana nékterd z uvedenych polozek, Ize volit rlizné parametry pomoci
kldves ® nebo ®. Pro zménu parametru stisknéte kldvesu €, hodnota za¢ne blikat a
pak pomoci kldves ® nebo ® zvolte poZzadovanou hodnotu. Potom stisknéte kldvesu ©
pro potvrzeni a opusténi nastaveni parametru.

(Stiskem kldvesy © pfi zobrazeni menu ,,Rec™ se manudlné aktivuje zaznam letu.)

Doporuceni:

Piistroj je vybaven funkcemi s ponékud vyssim stupném sloZitosti, proto
doporuc¢ujeme pronikat do jejich tajii postupné. Je vhodné zadit nejprve
s nastavenim zakladnich parametrt a teprve pozdéji pokracovat dale.
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2. PRVNI KROKY

2.1 Zadani jména pilota

Do pfistroje je moZno zadat jméno pilota (8 znakll), které se bude objevovat na
displeji vzdy po zapnuti pfistroje. Jméno se zadava na pocitadi prostfednictvim
software ,VLTools", ktery je ke staZeni na strankach vyrobce (www.digifly.com).
Zadany text se nahraje do pristroje pomoci sériového kabelu ,PC Cable" (neni
soucasti baleni). Jednd se o jednoduchy program, ktery se spousti v DOSovském
okné. Podrobnosti najdete po stazeni programu v pfipojeném souboru ,readme.txt".

2.2 Polara (pouze s pripojenou rychlostni sondou)

Poldra je zjednodusené feCeno graf zavislosti opadani kfidla na jeho dopredné
rychlosti (viz obrazek). Bod nejnizsi (padové) rychlosti je na polare oznacen
pismenem ,S" (vlevo), bod maximalni rychlosti pismenem ,T" (vpravo). Na grafu jsou
dobfe patrné i daldi tfi body ,A", ,B" a ,C", kterym odpovidaji rlzné pary hodnot
doprednych rychlosti a klesani. Nejmensi klesani se nachazi ve vrcholu krivky v bodé
»A", takZze hodnota ,Klesani A" predstavuje nejmensi opadani, kterého Ize dosahnou
pouze pri dopfedné rychlosti ,Va“. Klouzavost je dana pomérem dopfedné rychlosti a
klesani pfi této rychlosti a jeji maximum lIze najit v bodé ,B", kde se teCna vedena
z pocatku souradnic (bod ,0") dotyka polary. Tato te¢na je grafickym zndazornénim
drahy nejlepsiho klouzani. Rychlost pro nejlepsi klouzavost je tedy ,Vb“ a hodnota
klouzavosti je dana pomérem ,Vb / Klesani B".

0| Va Vb Vc Dopfedna rychlost
i L
Klesani A [-——_. i !
Klesani B ——gJLf, B |
Klesani C |-->-———---
c
Rychlost T
klesani

Do pfistroje je moZno zadat t¥i rlizné polary a pred startem vybrat, kterd bude pro
vypoCty béhem letu pouZita. TFi polary jsou jiz tovarné prednastaveny (dvé pro
zavésny kluzak a jedna pro padakovy kluzak). Pro jejich zobrazeni nebo pro nahrani
svoji vlastni polary je nezbytny program ,Polar Software" (neni soucasti baleni).
Vysledky vypoctu ostatnich funkci pochopitelné zavisi na tom, ktera polara je pravée



http://www.digifly.com/
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aktivovana a proto je nanejvy$ vhodné zadat do pristroje polaru vlastni, ktera
nejpresnéji popisuje vlastnosti vaseho kridla.

2.3 Prizpasobeni pFistroje osobnimu stylu lIétani
Proberme si nyni né&kolik nejddleZitéj&ich parametrl, jejichz nastavenim lIze pFistroj
velmi dobfe prizplsobit osobnim poZadavkim kaZzdého pilota.

Prah varovného signalu nizké rychlosti (s pFipojenou rychlostni sondou)
Klesne-li dopfedna rychlost pod tuto hranici, ozve se varovny signal. Hodnotu lze
nastavit parametrem 6 ,Stal“ v menu ,Set“. Doporucuje se nastavit tuto rychlost
radéji mirné nad skute¢nou padovou rychlost.

Prah nasazeni akustiky

Pfedstavuje rychlost stoupani nebo klesani, od které se zacina ozyvat ton akustického
variometru. Prah pro stoupani je mozno nastavit parametrem 1 ,,V-up" v menu ,Set"
a pro klesani parametrem ,,V-dn“ v jednotkach 0.1 m/s. Hodnota 5 tedy znamena 0.5
m/s. Tovarni nastaveni je 0.1 m/s pro stoupani a 3.5 m/s pro klesani.

Modulace tonu akustického variometru

Frekvence tonu se méni v zavislosti na velikosti stoupani nebo klesani (stejné tak i
délka Casové prodlevy pfi stoupani). Tuto frekvenci a progresivitu jeji zmény lze
nastavenim posunout tak, aby Iépe odpovidala podminkach daného dne. Ve slabych
podminkach potfebuje pilot dobfe rozliSovat spiSe mezi stoupanim 1 az 2 m/s nez
mezi 1 az 10 m/s, v silnych zase naopak. Parametrem 3 ,Soun™ v menu ,Set" je
moZno nastavit tfi rGzné zplsoby modulace ténu (O=klasické nastaveni, 1=slabé
podminky, 2=stfedni podminky, 3=silné podminky).

Rychlost reakce variometru

Parametrem 4 ,Svar“ v menu ,Set" je mozZné nastavit, jak rychle bude variometr
reagovat na zmeénu vertikalni rychlosti, presnéji reCeno lze jej zatlumit nastavenim
vy&$i hodnoty ne? nula. Cim vy&&i hodnota bude pouzita, tim pomaleji bude variometr
reagovat. Pripustné hodnoty jsou 1-10 a tovarni nastaveni je 1.

McCreadyho hodnota (pouze s pFipojenou rychlostni sondou)

Tato funkce bude detailn& objasn&na pozdé&ji. V jednoduchosti se jedna o priimé&rnou
hodnotu stoupani, kterou lze olekavat v pfistim stoupavém proudu. Zménu lze
provést parametrem 15 ,Mcr" v menu ,,Set" v rozmezi +/-4 m/s.
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McCreadyho ekvivalent (pouze s pfipojenou rychlostni sondou)

Indikuje primé&rnou McCreadyho hodnotu v zavislosti na nastaveném stupni
setrvacnosti, rychlosti vétru a vyhodnocené optimalni rychlosti letu STF. V silnych
podminkach je tfeba nastavit stupen setrvacnosti na vyssi hodnotu a naopak.
Nastavuje se parametrem 16 ,,Mcre" v menu ,Set" v rozmezi 1-10.

Optimalizace rychlosti letu (pouze s pFipojenou rychlostni sondou)

Tato funkce s nazvem STF (Speed to Fly) umozZnuje optimalizovat rychlost letu tak,
aby bylo dosaZeno co nejlepsi klouzavosti. Pochopitelné musi byt pfipojena rychlostni
sonda, v pfistroji aktivovana polara kfidla a nejlépe pfipojeno i GPS.

Graficka interpretace funkce STF na displeji pfistroje je vyobrazena na nasledujicim
obrézku. Dva trojihelni¢ky oto&ené $pic¢kou vzhlru ukazuji nutnost letét za danych
podminek rychleji, trojuhelni¢ky oto¢ené &pi¢kou doll ‘naopak zpomalit, pricemz vétsi
trojuhelnicek (,Stf2") indikuje odchylku od optimalni rychlosti vétsi nez 10 km/h a
mensi trojuhelnicek (,Stf1“) odchylku od optimaini rychlosti mensi nez 10 km/h ale
vétsi nez 3 km/h. Obé tyto tovarné nastavené hodnoty je mozno zménit parametrem
18 ,Stf1" a parametrem 19 ,,Stf2™ v menu ,,Set™ na hodnoty v rozsahu 0-100 km/h.

Je tfeba letét mnohem rychleji
(o vice nez 10 km/h)

Je tfeba letét o néco rychleji
(0 3@z 10 km/h)

/1 Ukazatel bez $ipek znamena
optimalni rychlost pro max. klouzavost

/A

\Y/ Je tifeba letét o néco pomaleji
(o0 3:az 10 km/h)

Je tfeba letét mnohem pomaleji
(o vice nez 10 km/h)

Pokud neni k pristroji pfipojeno GPS, je vhodné zavést i korekci vétru, protoze pristroj
bez propojeni s GPS nedokéZe stanovit svoji rychlost vi¢ zemi. Predpokladanou
rychlost vétru v primé&tu na drahu letu si pilot mdZe nastavit parametrem 20 ,,Wind™
v menu ,Set"“ v rozmezi +/- 180 km/h (kladné znaménko znamena vitr v zadech a
zaporné protivitr).
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Kalkulator zavérec¢ného dokluzu

Tuto funkci je mozno pouZit jak pro optimalizaci zavére¢ného dokluzu do cile, tak k
dosazeni libovolného bodu. Kalkuldtor vypocitava pribliznou vysku, ve které bude
zvoleny bod (GOTO) dosazen. Pro spravnost vypoctu je nezbytné nastavit nasledujici
dva parametry:

- vyska bodu

Tato hodnota se zadava v desitkdch metrl jako sou&ast nazvu bodu trasy v pristroji
GPS. Napt. ,MIL157" znamena bod MIL, ktery leZi ve vySce 1570 metrd. Jestlize tato
hodnota u nazvu bodu chybi, je pouzita hodnota nahradni, kterou je mozno nastavit
parametrem 38 ,,Qnhw" v menu ,,Set" v rozmezi 0-9999 m.

- vyska na vzdalenost od bodu

Tato hodnota se zadava rovné? v desitkdch metrl a je mozno ji nastavit parametrem
37 ,Hwp" v menu ,Set™ v rozmezi 0-200 m. Tovarni nastaveni je 2 (t.j. 20 metrd).
Predstavuje rezervu vysky, kterou chceme mit na kazdy kilometr vzdalenosti k bodu.
Nastaveni hodnoty 1 (t.j. 10 metr() p¥i vzdalenosti k bodu 10 km znamend, e
chceme pfilétnout k bodu ve vy$ce 100 metrl. Jestlize nastavime tuto hodnotu na
nulu, bude pfistroj v zavislosti na vysce bodu, vzdalenosti k bodu a aktualni vysce
pouze indikovat, bude-li bodu dosazeno ¢i nikoliv. Diky zminénému parametru 37
~Hwp" je tedy mozno vloZit do vypoctu navic bezpecnostni rezervu vysky.

+
3 Korekce

gFTTET (GOTO)

< _ Vzdalenost k bodu

" ~ Pramérna klouzavost

] r

o

-

2

=4

2 - Vzdalenost k bodu M

3% Vyika na vzdalenost
o (rezerva vysky)

c Y __________]

3 ‘ ) Vyéka bodu
cﬁ‘:z Hladina mofe (QNHW)
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Pak je moZno zvolit dva zplsoby letu k bodu. Budto udrfovat nejlepi rychlost
prostym sledovanim indikatoru STF (Speed to Fly) a nebo volit nejlepsi dokluz
udrzovanim hodnoty vysky doletu do zvoleného bodu (GOTO) na nule. Jedna-li se o
dokluz na cil, pak je vyhodné&j&i tento druhy zplsob letu, protoZe je potieba cile
dosadhnout co nejdrive. Je-li ale nasim cilem oblast, ve které hodlame nalézt dalsi
stoupani, je vhodné&j& volit prvni zplsob, ktery umoZni prekonat nezbytnou
vzdalenost co nejefektivn&j$im zplsobem.

PFripojeni k GPS

PFistroj komunikuje s GPS Garmin a MLR pomoci protokolu NMEAQ183 rychlosti 4800
Baudl. Tyto parametry je tfeba nastavit v menu pfistroje GPS. Pro snizeni moznosti
ruseni na minimum je doporucena poloha pfistroje GPS vlevo od pristroje Cartesio.
Spravnost komunikace s pfipojenym GPS je indikovana malou znackou GPS v
dolni c¢asti displeje. Je-li komunikace v pofadku, indikator GPS je zobrazen,
pokud pFijata data nejsou platna, indikator GPS blika a v pfFipadé, Ze pristroj
nedostava 2adna data z GPS, indikator zmizi.

3. PRISTROJOVE VYBAVEN{

3.1 Ukazatel sméru ADF (s pFipojenym pfiistrojem GPS)

Uprostfed displeje se nachazi kruhovy ukazatel s vnéjsi Sipkou, ktera ma podle
nastaveni troji vyznam. Budto je strfelkou virtualniho kompasu (sever podle GPS),
ukazatelem sméru (ADF) nebo navigacni Sipkou pfi aktivované funkci GOTO. Podle
zplsobu zobrazeni kruhu Ize rozlisit, ktery ze t¥ rezimQ je pravé aktivni.

3.1.1. Ukazatel severu
Pfi aktivaci této funkce kruh blikd a Sipka ukazuje magneticky sever podle (dajd z
pripojeného GPS.

3.1.2. Ukazatel sméru ADF (Automatic Direction Finder)

Pri aktivaci této funkce je kruh zobrazen Cerné a Sipka ukazuje staly smér, ktery pilot
manualné zafixoval. Tato funkce je velice uzitec¢na v situaci, kdy je pilot nasavan do
zakladny mraku nebo chce prolétnout oblasti se snizenou viditelnosti. Staci kratce
pred ztratou viditelnosti upravit kurz letu zvolenym smérem a aktivovat ukazatel
sméru ADF. Po ztraté viditelnosti uz staci jen udrZovat navoleny kurz ve sméru Sipky.

3.1.3. Ukazatel sméru letu k otocnému bodu
PFi aktivaci této funkce je kruh zobrazen Sedé a Sipka ukazuje smér k oto¢nému bodu,
ktery byl vybran pomoci funkce GOTO.
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3.2 Rychlost a smér vétru (s pFipojenym GPS a rychlostni sondou)

Smeér vétru je indikovan na displeji malou Sipkou uvnitf stfedového kruhu, a to pouze
v pripadé, Ze je pripojen pristroj GPS a uskutecnéna alespon jedna otacka o 360°.
Jestlize Sipka ukazuje proti sméru pohybu, jedna se o protivitr a obracené. Rychlost
vétru je zobrazovana na displeji po stisknuti klavesy @ pod symbolem ,,Wind".
PFistroj dokaze béhem letu rozlisit, jestli je draha letu pfima nebo se jedna o zatacku,
a to vzdy podle Ghld mezi dv&ma po sobé nasledujicimi zaznamenanymi body. B&hem
zatéeni je zaznamenavana rychlost vi¢&i zemi ,,GS™ (Ground Speed), kurz pohybu
»Trk™ (Tracking) a rychlost vi¢&i vzduchu ,Ias™ (Indicated Air Speed), je-li nastaven
parametr Cislo 42 ,,Wias" v menu ,Set" (1=zapnuto, O=vypnuto). Jestlize je draha
letu pF¥ima, vypocitdva pristroj z Udaji zaznamenanych b&hem zataceni smér a
rychlost vétru. Cim vice udajl je béhem zatdceni zaznamenanych, tim presnéjsi je
potom vypoclet. K dosaZeni presnych vysledkl je tedy zapottebi udélat alespofi jednu
otacku o 360°.

Poznamka: Je-li parametr dislo 42 ,Wias“ v menu ,Set" zapnuty, musi byt
soucasné pfipojena i rychlostni sonda.

3.2.1 Spravna otacka (vzorkovani udajt)

Aby pfistroj béhem zataceni zacal zaznamenavat potfebné Udaje, je tfeba provést
"spravnou" otacku. Nesmi byt ani priliS ostra, ani nadmérné plocha, coz znamena, Ze
odchylka kurzu po sobé& nasledujicich bodl nesmi byt mensi nez 6° (viz parametr 43
~Wtla“ v menu ,Set") a nesmi byt vétsi nez 40° (viz parametr 44 ,,Wtsm" v menu
~Set"), a to pro nejméné 4 po sobé zaznamenané body (viz parametr 45 ,Wcnt"
v menu ,Set“). Parametr ,Wcnt" tedy predstavuje nastavenou "citlivost" pfistroje
pro automatické prepnuti z jednoho rezimu do druhého (otaceni nebo pfimy smeér).
Béhem nasledujiciho krouzeni jsou vSechny Gdaje znovu aktualizovany.

3.2.2 Pfimy let

Za primy let povazuje pristroj situaci, kdy vzajemnd odchylka kurzu po sobé
nasledujicich bodd je mensi ne? 6° (viz parametr 43 ,Wtla" v menu ,,Set"), a to pro
Ctyfi po sobé zaznamenané body (viz parametr 45 ,Wcnt" v menu ,,Set").

3.2.3 Priklady

- vétrna rdzice uvniti kruhu neni zobrazena
Jedna se o primy let bez indikace sméru a rychlosti vétru, protoZe pristroj zatim nema
k dispozici Udaje pro spravny vypocet.
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- vétrna rdzice uvniti kruhu blika

Jednd se o otacku, béhem niz pristroj pravé zaznamenava udaje, potfebné pro
vypocet sméru a rychlosti vétru. Osm blikajicich Sipek zacina postupné jedna po druhé
stabiln& svitit, ¢&imZ indikuji ukon&ovani zdznamu potiebnych tdajl.

- vétrna rdzice uvniti kruhu stabilné sviti

Jedna se stale o otacku, ale pfistroj jiz zaznamenal dokonceni Uplné otacky a ma v
této chvili zaznamenany vSechny potfebné Udaje pro vypocet sméru a rychlosti vétru,
které zacne zobrazovat v okamziku, kdy dojde ke zméné reZimu letu z krouzeni na
primy smér.

- je zobrazena sipka sméru vétru

Jednd se o reZim piimého sméru letu a diky zaznamenanym udajim z predchoziho
krouZeni je indikovan smér vétru (Sipkou) a jeho rychlost (Ciselny Udaj pod symbolem
~Wind").

3.2.4 Relativni a absolutni zobrazeni vétru
Stiskem klavesy @ je mozno pFepinat mezi relativnim a absolutnim zobrazenim sméru
a rychlosti vétru.

- relativni rezim
Je-li uprostfed kruhu ‘zobrazen symbol kridla, pak je smér vétru indikovan jako
relativni vQ¢&i sméru letu.

- absolutni rezim
Neni-li uprostfed kruhu zobrazen symbol kfidla, pak je smér vétru indikovan jako
absolutni vzhledem k severu.

3.2.5 Automatické prepinani NetVario / Priimérovaci variometr

Parametrem 46 , Autv" v menu ,Set"“ je mozno zapnout moZnost automatického
prepindni mezi Udajem NetVaria ,Netto“ a u(dajem primé&rovaciho variometru
~Integ", a to v zavislosti na reZzimu letu, vyhodnoceném pfistrojem (viz kapitola 3.2).
Detekuje-li pfistroj krouzeni, automaticky aktivuje na displeji Gdaj o prdmé&rném
stoupani. Je-li detekovan pfimy let, je tento Udaj nahrazen Gdajem NetVaria. Pfepnout
mezi ob&ma U(daji navzdjem je mozno kdykoliv i ruénim stiskem kladvesy @, a to
nezavisle na pravé detekovaném rezimu letu.

-10 -
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3.2.6 Pamét Gdaja o vétru v riiznych hladinach

Vdechny vypoétené Udaje o vétru jsou ukladany do specidlni pamétové tabulky v
zavislosti na vysce, ve které byly naméfeny. Tim dochazi k dalsimu zpfesnéni
vypoctd. V reZimu pfimého letu je pak indikovan smér a rychlost vétru podle aktudlni
vyskové hladiny, a to v nasledujicich rozmezich:

<500 m

500 - 1000 m
1000 - 1500 m
1500 - 2000 m
2000 - 2500 m
2500 - 3000 m
3000 - 4000 m
> 4000 m

3.2.7 Manualni nastaveni rychlosti vétru

Odhadnutou rychlost vétru je mozno manudlné nastavit pomoci parametru cislo 20
+~Wind“ v menu ,Set“ v rozmezi -180 az +180 km/h, priemz zaporné hodnoty
znamenaji protivitr, zatimco kladné hodnoty vitr v zadech. Presnost takto odhadnuté
veli¢iny je ale zpravidla velice nizka. Maji-li vypoclty sméru a rychlosti vétru probihat
automaticky, je tfeba tento parametr nastavit na nulu.

3.3 Vyskoméry

Pii stisku kldvesy © (pfi zobrazeni prvni digitaini strdnky) jsou v horni &sti displeje
stfidavé zobrazovany tfi vy&koméry. Pro vynulovani vySkomérl (pouze ALT2 a ALT3)
stisknéte a podrzte (dlouhy stisk) kldvesu .

Nastavit Udaje kteréhokoliv ze tii vySkomérl je moZné provést v menu ,Alti* (ALT1,
ALT2 a ALT3).

Parametry PRS1, PRS2 a PRS3 slouzi k nastaveni referen¢niho tlaku v hPa.

Pro nastaveni vSech vy$komé&rl na standardni referenéni tlak 1013.2 hPa stisknéte
kldvesu @ a pomoci kldvesy ® prejdéte na menu ,Alti*. Stisknéte klavesu @
soucasné s ® a podrzte tak dlouho, aZ usly$ite trojndsobny ton.

3.4 Variometry

3.4.1 IntelliVario

Nastavuje rychlost reakce variometru (tlumeni 1-10) pfi zachovani vysoké citlivosti na
mala stoupani. Nastavuje se pomoci parametru Cislo 4 ,,Svar™ v menu ,,Set".
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3.4.2 Analogovy variometr
Indikuje rychlost stoupani nebo klesani. Zobrazuje se na levé strané displeje jako
analogova stupnice od -12m/s do +12m/s.

3.4.3 Primérovaci variometr

Indikuje prdmé&rnou rychlost stoupani nebo klesani. Zobrazuje se jako druhy digitalni
Udaj v horni &asti displeje pod symbolem , Integ“. Pro nastaveni délky primérovaciho
intervalu (0-60s) zvolte parametr Cislo 5 ,,Inte" v menu ,Set".

3.4.4 NetVario (pouze s pFipojenou rychlostni sondou)

Mé&Fi skuteénou vertikdlni rychlost stoupavych a klesavych vzdudnych proudd. Pro
pouziti této funkce je nutné v pfistroji nastavit polaru daného kfidla (tfi typické polary
jsou jiz prednastaveny). Funkce je sdruzena s variometrem a rychlomérem, vyZaduje
proto pfipojeni rychlostni sondy. Udaj se zobrazuje na druhém d&iselném indikatoru
v horni ¢&asti displeje pod symbolem , Netto“. Stiskem kldvesy @ lze prepinat mezi
zobrazenim NetVaria a primérovaciho variometru.

3.4.5 Akusticky variometr

Akusticky indikuje rychlost stoupani nebo klesani a jeho hlasitost je mozno nastavit na
tfi hodnoty (vypnuto, tiSe, hlasité) stiskem klavesy @ (del$i stisk). Pro nastaveni
prahu akustiky pro stoupani (0 az +25 m/s) zvolte v menu ,,Set" parametr 1 ,,V-up"
a pro klesani (0 az -25 m/s) zvolte parametr 2 ,V-dn“. Protoze ve slabych
podminkach potfebuje pilot Iépe rozliSovat slaba stoupani a v silnych naopak stoupani
silnd, je moZno zménit zplsob modulace ténu parametrem ¢&islo 3
~Soun™ (0=normalni mdd, 1=slabé podminky, 2=stfedni podminky, 3=silné
podminky).

3.4.6 Eliminator vlivu zmény rychlosti na Gdaj variometru (knipl-termika)_
Pfitazeni kniplu ve vétroni, pfibrzdéni vrchliku a nebo odtlateni hrazdy rogala je
pricinou stoupani za cenu snizeni rychlosti. Vysledkem je reakce béZzného variometru
na toto "netermické" stoupani. Pro eliminaci tohoto jevu zvolte procentudlni hodnotu
parametrem cislo 7 ,Tec“ v menu ,Set" (0=vypnuty eliminator). Spravnou hodnotu
si urci kazdy pilot sam, nejlépe za letu v klidném prostfedi. Pokud variometr vykazuje
stoupani pfi snizeni rychlosti letu, je tfeba hodnotu zvétsit. Pro méné vykonna kfidla
bude hodnota nizsi nez pro vykonnéjsi (pro rogalo zhruba 65). Eliminator je funkéni
pochopitelné pouze s pfipojenou rychlostni sondou (neni soucasti dodavky).

3.5 Rychlomér (pouze s pFipojenou rychlostni sondou)
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Rychlost letu je zobrazena jako trfeti digitalni Gdaj na displeji (shora) pod symbolem
~Ias". Parametrem cislo 6 ,,Stal* v menu ,,Set" je mozno nastavit rychlost, pfi které
je aktivovan varovny signal nizké (padové) rychlosti. V pripadé vyskytu nepresnosti
méreni Ize rychlostni sondu kalibrovat pomoci parametru cislo 8 ,Kias“ v menu
~Set". Kalibra¢ni faktor je vyjadren v procentech (100%= nulova korekce).
POZOR!!! PFi nespravné kalibraci dojde ke sniZzeni pfesnosti méreni.

3.6 Klouzavost (pouze s pFfipojenym GPS a rychlostni sondou)

Pfistroj vypo&itava primé&rnou klouzavost za dany ¢asovy interval 1-30s a zobrazuje
ji na displeji po stisknuti klavesy @ pod symbolem ,Effic*. Pro zmé&nu nastaveni délky
intervalu vyberte parametr 21 ,,Eff*. Bez pfipojeného GPS by se pochopitelné jednalo
pouze o klouzavost vi¢i okolnimu vzduchu.

3.7 Polara (pouze s pFipojenou rychlostni sondou)

Jak vyuzit nékterou ze tfi prednastavenych polar a nebo nahrat do pristroje polaru
vlastni, bylo jiz vysvétleno v kapitole & 2 - Prvni kroky. Je tfeba znovu zddraznit
dllezitost presné polary, protoZe spousta daldich funkci pouZivéd k vypoltu svych
hodnot pravé parametry polary. Nejvhodnéjsi je tedy zaznamenat do pfistroje polaru
svého vlastniho kfidla. Je k tomu zapotfebi zaznam letu s pozvolna ménénou rychlosti
z minima na maximum a zpét (bez prudkych zmén sméru a rychlosti pohybu) v
klidném ovzdusi s teplotnim gradientem co mozna nejblize 0.65°C na kazdych 100
metrl vyéky (suchy vzduch). Cim presnéjsi bude zaznamenana polara, tim presnéjsi
budou vypocty jinych hodnot b&hem dalsich letd.

3.8 McCreadyho hodnota (pouze s pfFipojenou rychlostni sondou)

Jak plyne z McCreadyho teorie, tuto hodnotu je tfeba nastavit na prdmé&rnou hodnotu
stoupani, kterou lze oCekavat v nasledujicim stoupavém proudu a je ji pak tfeba brat
v Uvahu pfi nalétnuti a stfedéni stoupani. Jeji velikost je zobrazena jako trvala znacka
na stupnici analogového variometru v levé casti displeje a nastavuje se parametrem
15 ,Mcr" v. menu ,Set" v rozsahu +/-4 m/s v krocich po 0.1 m/s.

McCreadyho ekvivalent (pouze s pfipojenou rychlostni sondou)

Indikuje ~primé&rnou McCreadyho hodnotu v zavislosti na nastaveném stupni
setrvacCnosti, nastavené rychlosti vétru a vyhodnocené optimalni rychlosti letu STF.
V silnych podminkach je tfeba nastavit stupen setrvacnosti na vyssi hodnotu a
naopak. Nastavuje se parametrem 16 ,,Mcre" v menu ,,Set" v rozmezi 1-10.

3.9 Optimalizace rychlosti letu STF (pouze s pFipojenou rychlostni sondou)
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Optimalni rychlosti letu STF (Speed To Fly) se zde rozumi rychlost pro dosazeni
nejlepsi klouzavosti. Jeji hodnota zavisi na parametrech kfidla a na proudéni okolniho
vzduchu. V klidném prostfedi je tato optimalni rychlost letu stejna jako rychlost pro
maximalni klouzavost (bod ,B" na polare).

Pdvodni te¢na

0 VsVp Dopfedna rychlost
L
— B
Nova te€na AN
Klesani okolnih A AR
vz?ji?:wuo omie = N Plvodni poloha polary
Rychlost < Nova poloha polary
‘ klesani

Z grafu jsou velice dobfe patrné rozdilné optimalni rychlosti letu STF pro rizné
podminky, presnéji pro rdzné vertikalni rychlosti vzduchu (podobna analogie plati i
pro rlzné rychlosti horizontalni). Zjednodugené teceno, v klesavém proudu (nebo pfi
protivétru) se tato optimalni rychlost letu STF posouva k vyss$im hodnotam. Nalezeni
spravné hodnoty STF neni matematicky nijak sloZitd operace, staci napf. k rychlosti
klesani kridla v klidném prostiedi pfiCist rychlost klesavého proudu, polara se na grafu
posune smérem dold a tim padem se i bod dotyku te¢ny posune na polafe z bodu ,B"
do bodu ,D". Jak je vidét na vodorovné ose dopredné rychlosti, rychlost ,Vd" pro novy
bod ,D" je vy$$i nez ptivodni rychlost ,Vb" pro bod ,,B".

Graficka interpretace funkce STF na displeji pristroje je vyobrazena na nasledujicim
obrazku. Dva trojlhelnicky otocené $pic¢kou vzhlru ukazuji nutnost letét za danych
podminek rychleji, trojuhelnicky oto¢ené $pictkou dold naopak zpomalit, pficemz vétsi
trojuhelnicek (,Stf2") indikuje odchylku od optimalni rychlosti vétsi nez 10 km/h a
mensi trojuhelnicek (,Stf1“) odchylku od optimalni rychlosti mensi nez 10 km/h ale
souCasné vetsi nez 3 km/h. Obé tyto tovarné nastavené hodnoty je mozno zménit
parametrem 18 ,,Stf1™ a parametrem 19 ,,Stf2™ v menu ,,Set™ na hodnoty v rozsahu
0-100 km/h.

Malokdy panuje bezvétfi, je tedy vhodné zavést i korekci vétru, pokud neni k pFistroji
pripojeno GPS a nelze tedy stanovit rychlost vi¢i zemi. Pfedpokladanou rychlost vétru
v primétu na drahu letu si pilot mdZe nastavit parametrem 20 ,,Wind“ v menu ,,Set"
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v rozmezi +/- 180 km/h (kladné znaménko predstavuje vitr v zadech a zaporné
protivitr). V pFipadé pfipojeni GPS je nutno tento parametr nastavit na hodnotu 0.

Je tfeba letét mnohem rychleji
(o vice nez 10 km/h)
A

Je tfeba letét o néco rychleji
(0 3 az 10 km/h)

/] Ukazatel bez $ipek znamena
optimalni rychlost pro max. klouzavost

\Y/ Je tfeba letét o néco pomaleji
(0 3 az 10 km/h)

Je tfeba letét mnohem pomaleji
(o vice nez 10 km/h)

Kromé vizualniho zobrazeni funkce STF na displeji je mozné aktivovat parametrem 17
~Stfs™ v menu ,Set" akustickou signalizaci. (O=vypnuto, 1=zapnuto). Pochopitelné
tim dojde k automatickému vypnuti akustického variometru pro klesani.

3.10 Rychlost viic¢i zemi

Rychlost pohybu vi¢&i zemi je prebirdna z pripojeného ptistroje GPS a je zobrazena
jako treti Gdaj na displeji shora pod symbolem ,,GS"“ (Ground Speed). Stiskem
kldvesy @ je moZno na tomtéz mist& zobrazit rychlost vi¢&i vzduchu ,IAS™ (Indicated
Air Speed) nebo rychlost vétru ,,WIND".

3.11 Potiebna klouzavost

Tato hodnota je vypocitavana a zobrazena pouze v pfipadé, Ze je pripojeno GPS a
zvolen bod, kterého chceme dosahnout. Hodnota klouzavosti, potfebna k dosazeni
zvoleného bodu, je pak s presnosti na jedno desetinné misto zobrazena misto Udaje
~E--.=". Vypolet této hodnoty samoziejmé zohlednuje i pFipadnou nastavenou
bezpecnostni rezervu vysky (parametr 37 ,,Hwp"“). Za letu pak staci sledovat hodnotu
aktualni klouzavosti a potfebné klouzavosti a volit rychlost tak, aby se obé hodnoty k
sobé co nejvice blizily. Jakmile je GPS odpojeno, hodnota se zméni na nékolik
pomléek, které jasné davaji najevo, Ze cifry jsou v danou chvili neplatné. Udaj o
potfebné klouzavosti Ize na displeji zobrazit pomoci klaves ® nebo ®, stejné jako Udaj
o atmosférickém tlaku, teploté, napéti baterie, atd.

3.12 Kalkulator zavéreéného dokluzu
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Tato funkce dokéZe pribé&zné indikovat odhadnutou vysku pfiletu nad zvoleny bod
(GOTO). Do vypoctu je zahrnuta hodnota vyskoméru Al, vzdalenost k bodu, vyska
bodu, vy$ka na vzdalenost k bodu (bezpelnostni rezerva) a primé&rna klouzavost.
Udaj o vysce priletu je zobrazen pod oznadenim ,GOTO" a Ize jej vyvolat stisknutim
kldvesy ®, podobné jako Udaj o klouzavosti ,,EFFIC".

Spravnost komunikace s pfipojenym GPS je indikovana malou znackou GPS v
dolni c¢asti displeje. Je-li komunikace v poradku, indikator GPS je zobrazen,
pokud pFijata data nejsou platna, indikator GPS blika a v pfripadé, Ze pristroj
nedostava 2adna data z GPS, indikator zmizi.

Aby mohl kalkulator pracovat, musi byt v pfistroji GPS aktivni bod (GOTO), jehoz
nazev obsahuje Udaj o nadmorské vysce ve tvaru ,aaaNNN"“, kde aaa predstavuje
t¥iznakovy nazev bodu a NNN jeho nadmoiskou vysku v desitkdch metrd. NapF.
MIL157 znamend bod s nazvem MIL s nadmotskou vyskou 1570 metrl. Jestlize je
toto zadani bodu v GPS z né&jakého dlivodu chybné, pouZije pfistroj ndhradni hodnotu
vysky, kterou lze nastavit parametrem 38 ,,Qnhw" v menu ,,Set".

Vyska na vzdalenost k bodu predstavuje bezpecnostni rezervu vysky, ve které chceme
nad zvoleny bod priletét a nastavuje se parametrem 37 ,Hwp"“ v menu ,Set" v
desitkdch metrd na kazdy kilometr vzdalenosti k bodu. Je-li tato hodnota nastavena
napt. na 1 (t.j. 10 metr(), pak to pti vzdalenosti k bodu 10 km znamend, e chceme
prilétnout k bodu ve vy$ce 100 metrd. Tuto bezpe&nostni rezervu vysky pak ptistroj
pri¢ita k nadmorské vysce bodu (parametr 38 ,Qnhw").

Primé&rnou klouzavost pfistoj prib&Zné& prepocitdvd a zobrazuje pod symbolem
~EFFIC". Pomoci parametru 22 ,Effr* v menu ,Set" je moZno nastavit velikost
primé&rovaciho intervalu tohoto vypoétu v rozsahu 1-100 sekund.
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3.13 Barometr

Pro vyvolani funkce barometr (,Press™) pouzijte kldvesy ® nebo ®. V pfipadé
vyskytu nepfesnosti méreni Ize barometr kalibrovat pomoci parametru ¢islo 9 ,,Kbar"
v menu ,,Set™.

POZOR!!! PFi nespravném pouziti funkce dojde ke sniZzeni piesnosti méreni.

3.14 Teplomér
Pro vyvolani funkce teplomér (,,Temp") pouzijte kldvesu ® nebo ®.

3.15 Cas a stopky

Pro vyvolani funkce ¢as nebo stopky (,Chrono™) pouZijte klavesu ® nebo ®. Pro
vynulovani stopek stisknéte a podrzte (dlouhy stisk) klavesu ® (pfi zobrazeni
~Chrono").

Pro nastaveni ¢asu nebo datumu zvolte parametry Cislo 10 ,,Hour™ (hodiny), Cislo 11
~Min“  (minuty), cislo 12 ,day“ (den), dCislo 13 ,Mont“ (mésic) a Cislo 14
~Year" (rok) v menu ,Set".

3.16 MéFi¢ napéti baterie (voltmetr)

Pro zobrazeni napéti baterie pouzijte klavesu ® nebo ® (napt. ,V 2.8" znamena 2.8
Voltd). K napédjeni piistroje mizete pouzivat jak tuzkové &lanky o napéti 1.5V, tak i
nabijeci ¢lanky typu NiMH s napétim 1.2V. Vzhledem k velmi nizké spotfebé pristroje
(23mA) a samovybijecimu efektu NiMH ¢&l&nkd jsou ale vhodnéjéi kvalitni alkalické
¢lanky s napétim 1.5V.

POZOR!!! Jakmile napéti baterie klesne pod 1.9 Voltli, pFistroj se sam vypne.
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3.17 Stav baterie

Mnozstvi energie v baterii je zobrazovano na ¢tvrtém digitalnim displeji v procentech
od 0 do 90 v krocich po 10% (napf. ,b80" znamena 80% energie). Jakmile zacne na
displeji blikat symbol ,Low bat“, zbyva v baterii energie na poslednich zhruba 20
hodin provozu. Méfici obvody jsou sefizeny na ¢lanky o napéti 1.5V, proto je tfeba pfi
pouziti nabijecich ¢lankd NiMH brat tyto Gdaje s rezervou (jevi se jako nizsi).
POZOR!!! Vyjmete-li baterii na déle nez 1 minutu, bude tfeba znovu nastavit
datum a cas.

4. GPS NAVIGACE

Pfistroj umi automaticky navigovat ve dvou rlznych rezimech - v normalnim FAI
sektoru a ve startovnim sektoru (cylindru). Pfitom otocné body a bod startu prebira
automaticky z pripojeného pristroje GPS.

PFislusny navigacni mod je mozno nastavit parametrem 1 ,SPMO™ v menu ,Nav" na
hodnotu 0-3.

4.1 Navigace v FAI sektoru (SPMO=0)
Tento reZim je mozno rozdélit do nasledujicich ¢tyF krokd:

Krok 1 - Neni zadan zadny bod

Ujistéte se pomoci klaves ® nebo ®, Ze v paméti pfistroje neni zadén Zadny nazev
otoéného bodu (pamét ndzvu bodu musi obsahovat ,,NOWP™). Pokud pamét obsahuje
nazev bodu, je tfeba jej vymazat dlouhym stiskem klavesy ®. Obsah paméti se tim
zméni na ,,NOWP".

Krok 2 - Pfeneseni bodu z GPS

PFistroj automaticky prenese do své vnitfni paméti nazev a souradnice bodu, ktery je
v pripojeném pfristroji GPS aktivni (funkce Goto nebo Route) a zacne vypocitavat
vzdalenost k nému. Pred startem je rozumné se ujistit, ze pFistroj zobrazuje skutecné
spravny bod (misto dfivéjsiho ,,NOWP"), napf. ,,Lak2™.

Krok 3 - Priblizeni
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Jakmile dosahneme urcité vzdalenosti od okraje FAI sektoru, kterou je mozno nastavit
parametrem 3 ,,Near" v menu ,Nav" (0-500m), vyhodnoti pfistroj tuto situaci jako
pribliZzeni k sektoru daného bodu:
- na displeji se zobrazi zprava ,Near" dopInéna akustickym signalem
- symbol kfidla v centraini ¢asti displeje zacne blikat
- vzorkovaci interval zaznamu trasy se automaticky pfepne na 1 sekundu
- na displeji se prib&zné zobrazuje vypoétend vzdalenost k danému bodu
(pomoci kldves ® a @ je moZno tento Gdaj zamé&nit za nézev bodu nebo ¢as UTC)

Krok 4 - Potvrzeni platnosti bodu

Zéznam platného bodu (popt. platnych bodl) potvrzuje ptistroj zobrazenim zpravy
~WPOK", kterd je navic doprovazena akustickym signalem. Znamena to, ze byl
Uspé&3né zaznamendn pozadovany polet bodl uvnitf FAI sektoru. Tento polet se
nastavuje parametrem 5 ,Nfix“ v menu ,Nav"“ (1-10) a polomér FAI sektoru Ize
nastavit parametrem 4 ,,Cfai* v menu ,Nav" (100-1000m).

PFi vypoctech vzdalenosti a urcovani pozice uvnitf FAI sektoru je tfeba vzit v Gvahu
uréitou nepresnost zaméreni polohy pristrojem GPS, zejména je-li pfisnost rozhodcich
v daném zavodé nepodplatitelnd. Predpokladana nepresnost se nastavuje parametrem
6 ,Egps" v menu ,Nav" (0-100m) a predstavuje pilotovu bezpecnostni rezervu pfi
priletu FAI sektorem. Je-li nastavena napt. na 20 metrll, povazuje pfistroj za prvni
platny bod teprve ten, ktery leZi ve vzdalenosti v&tsi ne? 20 metrl od okraje FAI
kruznice smérem dovnitf.

- na displeji se zobrazi zprava ,WPOK" doplnéna akustickym signalem

- symbol kfidla v centralni ¢asti displeje prestane blikat

- vzorkovaci interval zaznamu trasy se automaticky vrati na pfednastavenou hodnotu
- zobrazeni Udajt na displeji se vrati do stavu pred priblizenim k FAI sektoru
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Otocny bod
2

FAIl sektor

EB! - yzorkovaci interval napf. 3s

= yzorkovaci interval 1s (phibliZeni)

@ - platné body uvnitf FAI sektoru

‘NEHHI ‘u ]HH . - indikace platnosti bodd

Krok 5 - Ukonceni
PFistroj vy¢kavé na ulétnuti vzdalenosti 1000 metrl od otoéného bodu (stfedu FAI
sektoru) a teprve potom pfijme z pripojeného GPS dalsi aktivni (otocny) bod, jak je
popséano v Kroku 1.

4.2 Navigace ve startovnim sektoru (SPMO=1, 2 nebo 3)
Tento rezim je mozno rozdé&lit do nasledujicich &tyt krokd:

Krok 1 - Neni zadan zadny bod

Ujistéte se pomoci klaves ® nebo ®, Ze v paméti pfistroje neni zadan zadny nazev
otoéného bodu (pamét ndzvu bodu musi obsahovat ,NOWP™). Pokud pamét obsahuje
nazev bodu, je tfeba jej vymazat dlouhym stiskem klavesy ®. Obsah paméti se tim
zméni na ,NOWP",

Krok 2 - Pfeneseni bodu z GPS

PFistroj automaticky prenese do své vnitini paméti nazev a souradnice bodu, ktery je
v pFipojeném pfistroji GPS aktivni (funkce Goto nebo Route). Aby pfistroj rozpoznal,
ze dany bod neni oto¢nym bodem ale naopak stfedem startovniho sektoru (cylindru),
musi byt dodrzeny nasledujici podminky:

- parametr ,,SPMO™ musi byt nastaven rlzny od nuly

-20 -



SkyFly shop

- pilot nesmi letét (rychlost vi&i zemi < 5 km/h, rychlost stoupani < +/- 0,2 m/s

Krok 3 - Navigace ve startovnim sektoru

- rozsviti se 8 znacek indikatoru sméru

- symbol kfidla v centraini ¢asti displeje zacne blikat

- displej se automaticky pfepne do navigacniho reZimu a zacne stfidavé zobrazovat
vzdalenost k aktivnimu bodu a ¢as UTC. Casovy pomér zobrazeni je 8:2, pti¢emz 8
sekund je zobrazena vzdalenost a 2 sekundy ¢as UTC. Pomoci kldves ® nebo ® je
mozno vyvolat zabrazeni nazvu aktivniho bodu.

Krok 4 - Potvrzeni platnosti bodu
Zaznam platného bodu potvrzuje prfistroj zobrazenim zpravy ,WPOK", ktera je navic
doprovazena akustickym signalem.

- na displeji se zobrazi zprava ,WPOK" doplnéna akustickym signalem

- dojde k automatickému nulovani stopek

- zmizi 8 znacek indikatoru sméru

- symbol kfidla v centrdini ¢asti displeje prestane blikat

- zobrazeni Udajt na displeji se vrati do stavu pred navigaci ve startovnim sektoru

Pak dojde k vymazani nazvu bodu z paméti (,,NOWP") a pristroj pfijme z pfipojeného
GPS dalsi aktivni (oto¢ny) bod, jak je popsano v Kroku 1.

4.2.1 Typy startovnich sektort
Pfistroj rozeznava tii typy startovnich sektorl (cylindr). Prisludny typ startovniho
sektoru se nastavuje parametrem 1 ,SPMO™ v menu ,,Nav" na hodnotu 1-3, pficemz
1=typ SP1, 2=typ SP2, 3=typ SP3.

Startovni sektor typu SP1 (SPMO=1)

- start jako stfed startovni kruznice

GPS musi predat pristroji soufadnice startu, ktery je ustaven rozhod¢imi zavodu jako
stfed . startovniho sektoru. PFistroj pak zobrazuje vzdalenost k okraji startovniho
sektoru, jehoz polomér je mozno nastavit parametrem 2 ,,SPRA™ v menu ,Nav" na
hodnotu 100-30000 metrd.

Priklad postupu pfi nastaveni typu SP1:

1. Tento postup provedte pred startem
2. Zapnéte pfistroj a nastavte parametry ,,SPRA™ a ,SPMO"™ v menu , Nav"
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3. Ujistéte se pomoci kldves ® nebo ®, Ze v paméti pfistroje neni zadan 2adny nazev
bodu, pfipadné jej vymazte dlouhym stiskem klavesy ® (,NOWP™).

4., Zapnéte GPS a aktivujte v ném bod startu funkci Goto (nikoliv funkci Route)

5. Pockejte na rozsviceni 8 indikatorl sméru na displeji pfistroje

6. Stiskem klavesy ® se ujistéte o spravnosti pfijeti ndzvu bodu z GPS

7. Odstartujte

Start

SPRA = 5000m b

Startovni

VyEkavaci bod

zona

yd
P
7 (PO e

MNazev bodu

Startovni sektor typu SP2 (SPMO=2)

- startovni bod po protnuti startovni kruznice smérem ven

GPS musi do pristroje predat prvni oto¢ny bod, jehoz sektor je urcen jako sektor
startovni. Pak se jednd se o podobnou situaci, jako pfi priletu sektorem bé&Zného
oto¢ného bodu. Pristroj indikuje stejné jako pfi typu SP1, ale pouziva tradi¢ni metodu
navigace pfi prlletu FAI sektorem. V zav&ru pak &eka na protnuti startovni kruznice
smérem ven. Jeji polomér se nastavuje parametrem 2 ,,SPRA™ v menu ,Nav"“. V
tomto pripadé je zobrazovana vzdalenost k vnitfnimu okraji startovni kruznice a po
jejim protnuti potvrzena platnost startovniho bodu (,WPOK").

Priklad postupu pfi nastaveni typu SP2:

1. Tento postup provedte pred startem

2. Zapnéte pfistroj a nastavte parametry ,SPRA™ a ,SPMO™ v menu ,,Nav"

3. Ujistéte se pomoci kldves ® nebo ®, Ze v paméti pfistroje neni zadan Zadny nazev
bodu, pfipadné jej vymazte dlouhym stiskem klavesy ® (,NOWP™).

4. Zapnéte GPS a aktivujte v ném danou trasu (Route)
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5. Pockejte na rozsviceni 8 indikatorl sméru na displeji pistroje
6. Stiskem klavesy ® se ujistéte o spravnosti pfijeti ndzvu bodu z GPS
7. Odstartujte

Startovni bod
(MOMN150) '
NEAR ' cFal SPRA
: 4 pad b
. 200m | 400m | 5000m
: FAl '

sektor Startovni

<+ INERR] WPOK} »oa |‘ GPDK

blikd blikd neblika

Startovni sektor typu SP3 (SPMO=3)

- startovni bod po protnuti startovni kruznice smérem dovnitf

GPS musi do pfistroje predat prvni oto¢ny bod, jehoZz sektor je urcen jako sektor
startovni.  Pfistroj pak naviguje smérem k tomuto bodu a zobrazuje vzdalenost k
vnéjsimu okraji startovni kruznice. Po jejim protnuti smérem dovnitf je potvrzena
platnost startovniho bodu (,WPOK"). Polomér startovniho sektoru se nastavuje
parametrem 2 ,SPRA" v menu ,,Nav".

Priklad postupu pfi nastaveni typu SP3:

1. Tento postup provedte pred startem

2. Zapnéte pfistroj a nastavte parametry ,,SPRA™ a ,SPMO"™ v menu , Nav"

3. Ujistéte se pomoci kldves ® nebo ®, Ze v paméti pfistroje neni zadan 2adny nazev
bodu, pfipadné jej vymazte dlouhym stiskem klavesy ® (,NOWP™).

4., Zapnéte GPS a aktivujte v ném danou trasu (Route)

5. Po¢kejte na rozsviceni 8 indikatorl sméru na displeji pistroje

6. Stiskem klavesy ® se ujistéte o spravnosti pfijeti ndzvu bodu z GPS
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7. Odstartujte

/ Bod
| SPRA=5000m “":’;"5“]
4@—)% S S
Startavnl
bod
\-"'5
\“H— = __,_.d'"'--’
T
Cori
Symbol
Symbol || 1 UH

4.3 Chyby béhem navigace

Pozor - spravnost komunikace s pfFipojenym GPS je indikovana malou
znackou GPS v dolni ¢asti displeje. Je-li komunikace v poradku, indikator GPS
je zobrazen, pokud prijata data nejsou platna, indikator GPS blikda a v

pripadé, ze pristroj nedostava zadna data z GPS, indikator zmizi.

Chyba 1 - PfedCasné prepnuti na dalsi bod

U nékterych pristrojli GPS se obcas stavd, ze GPS prepne navigaci na dali oto¢ny bod
jesté pred dosazenim pravé aktivniho bodu. K osSetfeni této situace je vyvolana
nasledujici procedura:

- na displeji se objevi zprava ,ERR - GPS SKIPPED WP"

- pristroj stale indikuje spravny sméru a vzdalenost k zatim nedosazenému bodu

- indikator sméru ADF blikanim signalizuje, ze udavany smér je platny, i kdyZz GPS
udava Spatny smér (ukazuje k dalSimu bodu)
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Zpravu je mozno smazat kratkym stisknutim klavesy ®.

0B

(MOMN150)
u
e
0oB2
(LAKZS0)
chybny smér indikovany GPS -y -—- -—--*

FAl sektor

OB1 0B2
Platny smér |Chyhr1jr s
Cartesio GFS

Indikace Srmeéru

ERR GPS SKIPPED WP

Chyba 2 - Nepfepnuti na dalsi bod

Za normalnich okolnosti pfistroj po potvrzeni platnosti bodu (zprava ,,WPOK™ nebo

~SPOK") a po ulétnuti uréité vzdalenosti (1000 metrd nebo ,SPRA"“) automaticky

prebere z GPG dalsi bod a prepne navigaci smérem k nému. U nékterych pfistrojt

GPS se ale obcas stane, Zze GPS nepiepne navigaci na dalsi otoCny bod, i kdyz pravée

aktivniho bodu jiz bylo Uspésné dosaZzeno. GPS tak chybné ukazuje stale zpét k jiz

oblétnutému bodu. K oSetreni této situace je vyvolana nasledujici procedura:

- na displeji se objevi zprava ,ERR - GPS SAME WP"

- pristroj Ceka na zasah pilota, ktery na GPS manualné pfepne navigaci na dalsi bod

- zprava na displeji zmizi, pFistroj pfebere z GPS novy aktivni bod a pokracuje v
normalni navigaci k dalSimu bodu

Zpravu je mozno smazat kratkym stisknutim kladvesy ®.
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OB1

(MOM150)
e—___ _chyb ¥ amér z GPG

FAl saktor o

FAl sektor

A A b

Chybny smir
GPFS

Platny smér
Cartesio

ERR GPS SAME WP

4.4 Ukonéeni navigace

Navigaci pristroje je mozno v libovolném okamziku ukoncit vymazanim nazvu bodu z
paméti ptistroje. Stadi pomoci klaves ® nebo ® zobrazit na displeji nazev bodu a
vymazat jej dlouhym stiskem klavesy ® (,NOWP™). Ozve se potvrzovaci tén a
pfistroj pfestéva navigovat, protoZe je zbaven Gdajl o cili.

Pozndmka: Po vymazdani nazvu bodu z paméti (,NOWP"™) je pfistroj okamzité
pfipraven pFijmout z pfipojeného GPS novy aktivni bod, proto je dileZité, aby byl
tento novy cil spravny. Je-li pfistroj v situaci chybového hlaseni ,,Error - Skipped
Waypoint", je mozno navigaci ukonéit pfimym stiskem klavesy ® (,NOWP™),

5. MERNE JEDNOTKY

Pro zménu jednotek méfenych veli¢in pouZijte dlouhy stisk klavesy @, &mz vstoupite
do menu a pomoci kldves ® nebo ® zvolte parametr ,,Unit" stiskem klavesy €. Pro
uloZeni do paméti stisknéte kldvesu €. Pro navrat stisknéte klavesu @, po zaznéni
tédnu stisknéte opét klavesu @.

Parametr , Alti* (0=metry(mt), 1=stopy(ft)) méni zobrazeni jednotek v metrech ¢i
stopéach (pro vySkomér) nebo v m/s, fpsx100 (pro variometr).

Parametrem ,,Ias™ zvolite méreni rychlosti letu budto v km/h (0) nebo mph (1).
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Parametr ,,Temp" méni nastaveni jednotek teploty (0=°C, 1=°F).

6. ZAZNAM LETU

6.1 Spusténi zaznamu

Zaznam letu i maximalnich hodnot probihd soucasné a je také ve stejném okamziku
spustén i zastaven. Zplsob aktivace Ize zvolit parametrem 35 ,,Autr® jako manualni
(0) nebo automaticky start (1).

Pro manudlni start zdznamu letu stisknéte kldvesu ® a nasledné kldvesu ©. Rozsviti
se symbol ,Star" a po potvrzeni zacne v levé Casti displeje blikat po celou dobu
zédznamu znak ,Rec™. Pro ukonéeni zdznamu stisknéte a podrite kldvesu @, az se
zobrazi zprava ,,Stop™ a vzapéti (béhem 2 sekund) stisknéte kldvesu S.

Automaticky start zdznamu se spusti v pfipadé, Ze béhem 4 sekund zaznamena
variometr hodnotu vétsi ne? +/-0.3 m/s, a soucasné& je namétena rychlost vi¢&i zemi
(GPS) vétsi nez 15 km/h. V okamzZiku spusténi zdznamu je zaznamenano také 10
sekund pred samotnym startem. Zaznam se automaticky zastavi v okamziku, kdy
béhem 10 sekund variometr nenaméfi hodnotu vétsi nez +/-0.3 m/s, a soucasné neni
namétena rychlost vic&i zemi (GPS) vétsi nez 5 km/h. Zaznam lze zastavit také ru¢né.
Aby se zabranilo nechténému ukonceni zaznamu letu, je v pfistroji implementovana
bezpecnostni funkce, kterd nedovoli spustit novy zaznam letu, dokud neni pfistroj
vypnut a znovu zapnut.

Pamét pristroje pojme Gdaje ze 100 letl a zdznam tras (max. 99) o souhrnné délce
maximalné& 15000 bod{. Pro vynulovani v8ech zaznamenanych letd stisknéte klavesu
® a pak dvakrat ®. Zobrazi se zprava ,Peak™. Stisknéte a drite kldvesu @ tak
dlouho, az se ozve trojnasobny ton.

6.2 Pamét maximalnich hodnot

Pro zobrazeni zaznamenanych hodnot letu stisknéte klavesu @, vyberte v menu
~Peak" a stisknéte kldvesu €. Zaznamenané Udaje se zobrazuji v tomto pofadi:

1. Zobrazeni minimaini a maximalni hodnoty vy$ky ALT1 (pfepindni pomoci
kldvesy ©). Jestlize je vyS8komér zobrazovan ve stopach (ft), je nadmoiska
vyska pocitana v krocich po deseti stopach.

2. Zobrazeni minimélni a maximalni hodnoty (&iseln&) stoupani & klesani

~Integ" namérené analogovym variometrem.

Zobrazeni minimalni a maximalni hodnoty rychlosti letu ,,Ias™.

W

4. Zzobrazeni potadovych &isel postupné zaznamenanych letd v paméti. Pro

vvvvv

znamena nejnovejsi let.
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5. Zobrazeni doby trvani letu a data startu (pfepindni pomoci klavesy @).
Datum je zobrazeno ve formatu ,day month" (den a mésic) a doba trvani
letu ve tvaru ,hour:minutes" (hodiny:minuty).

6.3 Zaznam trasy (3D Logger)

Po spusténi zaznamu zapisuje pfistroj do paméti v pravidelnych intervalech (1-60s)
body prolétnuté trasy. Velikost vzorkovaciho intervalu se nastavuje parametrem 34
~Recr" v menu ,,Set". Jedna se o rozsifenou obdobu barozaznamu véetné primétu
trasy na zemsky povrch, protoze tento pristroj dokaze zpracovavat zemépisné
souradnice svoji polohy z pfipojeného pfistroje GPS. Kromé vysky a casu (obvykly
barozaznam) je u kazdého bodu zaznamenana také rychlost stoupani (nebo klesanf),
dopredna rychlost (pokud je pfipojena rychlostni sonda), smér pohybu a soufradnice
(pokud je pfipojeno GPS). Diky véem témto Udajim lze dodatedné sestrojit polaru
kfidla, coZ by z idaji obycejného barozaznamu (pouze vyska a ¢as) nebylo mozné.

Po vlétnuti do FAI sektoru pristroj automaticky prepne vzorkovaci interval na 1
sekundu a po potvrzeni spravnosti zapisu (hlaseni WPOK) prepne vzorkovaci interval
zpét na prednastavenou hodnotu.

Maximalni celkovy pocet zaznamenanych bod( je 15000 a v pfistroji miZe byt
zaznamenano az 99 tras, pficemz ale soucet jejich délek nesmi presahnout pocet
15000 bodd. V piipadé, Ze dojde k preteeni paméti, pfistroj vymaze vsechny
pFedchozi trasy a pokracduje v pravé probihajicim zdznamu trasy. Pamét maximalnich
hodnot z{stane i za t&chto okolnosti nedotéena.

6.4 Pfenos zaznamenanych Gdajd a tras do PC

PFipojte pfistroj k vypnutému PC pomoci ,PC kabelu® (neni soucasti dodavky).
Zapnéte PC, v menu pristroje vyberte volbu ,Link™ a po stisknuti kldvesy © se objevi
symbol ,,Digi“. Pfistroj je nyni pfipraven komunikovat s PC pomoci software, ktery je
k dispozici na strankach vyrobce ke stazeni zdarma (www.digifly.com). Kdykoliv
béhem komunikace je mozno pfenos dat prerusit stiskem klavesy ®. V pfipadg, Ze
vas pocita¢ nema zadny sériovy port RS232, musite pouzit prevodnik USB-RS232.

6.5 Zaznam a vlozeni polary

Chcete-li zaznamenat a vloZit do prfistroje polaru svého kfidla, nastavte pomoci
parametru 34 ,,Recr" vzorkovaci interval zaznamu trasy na 1 sekundu a provedte let
s pozvolna ménénou rychlosti z minima na maximum a zpét (bez prudkych zmén
sméru a rychlosti pohybu) v klidném ovzdusi s teplotnim gradientem co mozna
nejblize 0.65°C na kazdych 100 metrl vys$ky (suchy vzduch). Cim presnéjsi bude
zaznamenana polara, tim presnéjsi pak budou i vysledky vypoctl ostatnich funkci.
Zaznamenanou trasu nahrajete do PC pomoci kabelu ,,PC Cable" (neni soucasti baleni)
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a prostfednictvim programu ,Polar Sofware" (neni soucasti baleni) pak ziskate nejen
zobrazeni polary, ale i tfi referenéni hodnoty, které po zadani do pristroje (parametry
24-32) vytvofi aproximaci polary vaseho kfidla.

7. FIRMWARE PRISTROJE

Ridici program ptistroj fady VL100 je neustdle vyvijen a zdokonalovén, proto je
elektronika pFistroje uzplsobena tak, aby bylo mozno kdykoliv do pfistroje nahrat
jeho novou verzi. K nahrani nové verze firmware do pfistroje je ale zapotrebi specialni
hardwarové vybaveni, proto tento Ukon svéfte technickému oddéleni SkyFly shopu,
tel: (+420) 596 112 737, (+420) 777 095 075 (www.skyflyshop.com).

(Verze firmware se zobrazi na displeji po zapnuti pfistroje hned pod sériovym Cislem.)

8. PRIPOJENI K PDA

Jestlize je pFistroj spojen s GPS, dokaze v realném Case predavat jak letové Udaje, tak
Udaje z GPS do pripojeného PDA. Tyto Udaje je mozno analyzovat programem
CompePocket Air/Land a zobrazovat je v redlném case na softwarové mapé.
Pfenosovou rychlost komunikace mezi pfistrojem a PDA v kBaudech za sekundu lze
nastavit parametrem 39 ,Brat" v menu ,Set" (0=1.2, 1=2.4, 2=4.8, 3=9.6, 4=19.2,
5=38.4), dalSim parametrem 40 ,, Egps" v menu ,,Set" Ize vypnout (0) nebo zapnout
(1) vystup GPS dat z pristroje a parametrem 41 , Efly" v menu ,Set" vypnout (0)
nebo zapnout (1) vystup letovych Gdajd.

9. PARAMETRY PODMENU ,,SET"

Cislo  Nazev Popis Hodnoty Nastaveno Jednotky
1 V-up prah akustiky pro stoupani 0-250 1 0.1m/s
2 V-dn prah akustiky pro klesani 0-250 35 0.1m/s
3 Soun zplsob modulace akustiky 0-3 0 --

4 Svar rychlost reakce variometru 1-10 1 --

5 Inte prdmé&rovaci interval varia 0-60 0 sec (s)

6 Stal prah signalu nizké rychlosti 0-150 0 km/h

7 Tec eliminace knipl-termiky 0-100 0 %

8 Kias kalibrace rychloméru 50-200 100 %

9 Kbar kalibrace barometru +/-2000 -- 0.1hPa
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10 Hour
11 Min
12 day
13 Mont
14 Year
15 Mcr
16 Mcre
17 Stfs
18 Stfl
19 Stf2
20 Wind
21 Eff
22 Effa
23 Npol
24,25,26
27,28,29
30,31,32

33 Kcom
34 Recr
35 Autr
36 Utco
37 Hwp
38 Hnhw
PDA a GPS
39 Brat
40 Egps
41 Efly
Vitr

42 Wias
43 Wtla
44 Wtsm
45 Went
46 Autv

hodiny

minuty

dny

meésice

roky

McCready hodnota

McCready primér. ekvivalent
akustika funkce Speed To Fly
hranice 1. Sipky indikatoru STF
hranice 2. Sipky indikatoru STF
predpokladana rychlost vétru
pramé&r.interval pro klouzavost
pradmé&r.interval pro GOTO
poradové Cislo aktivni polary
P1-A, P1-B, P1-C
P2-A, P2-B, P2-C
P3-A, P3-B, P3-C
nepouzito
vzorkovaci interval zaznamu
zplsob startu zéznamu
¢asovy posun vaci UTC
vyska na vzdalenost

vyska cilového bodu

prenosova rychlost
vystup GPS dajl
vystup letovych udajl

zdznam Gdajd rychloméru
dolni hranice odchylky kurzu
horni hranice odchylky kurzu
mezni po&et zaznamen. bod{
automat. prepinani Netto/Integ

0-23
0-59
1-31
1-12
0-99
+/- 40
0-10
0-1
0-100
0-100
+/-180
1-30
1-100
1-3

koeficienty polary ¢.1
koeficienty polary ¢.2
koeficienty polary ¢.3

1-60

0-1

-12 az +12
0-20

0-999

0-5
0-1
0-1

0-1
5-60
9-90
1-8
0-1

w

ON O N W

hodina
minuta
den
mésic
rok
0.1m/s
sec (s)
km/h
km/h
km/h
sec (s)
sec (s)
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10. PARAMETRY PODMENU , NAV"

Cislo Nazev Popis Hodnoty Nastaveno Jednotky
1 Spmo  navigacni rezim 0-3 0 --
2 Spra polomér startovniho sektoru 100-30000 5000 m
3 Near vzdalenost k okraji sektoru 100-500 200 m
4 Cfai polomér FAI sektoru 100-1000 400 m
5 Nfix min. pocet bodd v sektoru 1-10 2 --
6 Egps pfipustna chyba GPS 0-100 0 m

11. POPIS UDAJU NA DISPLEJI (* vyZaduje dlouhy stisk klavesy)
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McCread —
GPS ADF (kruznice zhasnuta) cuready ‘Es'rz’";g
Start. kruh (vSechny sméry zap.) —

STF

Rychlost Pram. vario
stoupani Netto vario

Smér vétru -]

Priblizeni
k bodu 7 RYCHLOST
GS - viéi zemi
Standard IAS - vagi vzduch.
Barometr \?ﬁnd - viiru
[RESTS Baterie %
Voltmetr Gota
Stopky / Cas Klouzavost
MNazev bodu
Potrebna klouz. ADF j
- - - -
ﬂ_l—l_HHavigace . Multi-displej
Nazev bodu
Vzdilen. bodu - g:':‘ EESRES
Cas UTC .. Bod (zrugeni)
STy . Multi-displej
. Integ / Netto
=i el . Klouz. | Bat. | Goto
" Zapn. [ Vypn. | .. Menu / Mark
. Rychl. - vzduch / zem / vitr .Vyskoméry 1/2/3
- Hlasitost - vyp/stied./max. .. Nula vyskoméru

12. TECHNICKE UDAIJE
TFi vyskoméry (max. 9999m) s moznosti nastaveni QNH
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Analogovy variometr +/- 12m/s (2400 ft/min)

Digitalni variometr +/- 25m/s (5000 ft/min)

Primé&rovaci variometr s nastavitelnym primérovacim intervalem od 0 do 60s
Akusticky variometr s nastavitelnymi prahy, hlasitosti a zpisobem modulace ténu
Nastaveni rychlosti reakce variometru (tlumici filtr ,IntelliVario“)

Nastavitelna eliminace reakce variometru na zménu rychlosti pohybu (knipl-termika)
Méreni vertikalni rychlosti okolniho vzduchu (NetVario)

Mé&feni rychlosti vic&i zemi (GPS)

Indikator rychlosti a sméru vétru

Automaticky indikator poZzadovaného sméru letu (ADF GPS)

Méreni klouzavosti s korekci snosu vétru

Indikator pozadované vysky nad nasledujicim bodem (GOTO)

Optimalizace rychlosti letu STF (vizualni i akusticka signalizace)

Funkce McCready

Pamé&t pro 3 rdzné polary

Rychlost letu max. 150 km/h (93 Mph) s moznosti kalibrace rychlomérné sondy
Nastavitelny prah varovného signalu nizké (padové) rychlosti, vizualni i akusticky
Barometr (1200 - 300 hPa) s moznosti kalibrace

Teplomér s rozsahem -30°C az +70°C (-22°F az +158°F)

Indikator stavu baterie a jejiho napéti ve Voltech

Aktualni cas, stopky, doba letu

Zdznam minimélnich a maximalnich hodnot poslednich 100 letd (vyska, stoupani,
klesani, rychlost, doba letu a Cas startu)

Propojeni s GPS (Garmin, MLR)

Zéaznam trasy letu (3D tracklog) s kapacitou 15000 bodd

Vystup dat v redlném cCase pro PocketPC

Komunikace s PC (software ke stazeni na internetu zdarma)

Moznost nahrani nového firmware (kontaktujte SkyFly shop)

Nastaveni jednotek mérenych velicin

Zivotnost baterie (2 tuzkové &lanky AA): aZ 200 hodin

Rozméry: 135x72x37 mm, hmotnost: 200 g (vietné baterie)

Zaruka: 2 roky

Verze firmware 1.5

Copyright 2003-2006, ACS experts group s.r.o. - SkyFly shop
Vsechna prava vyhrazena
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